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ImpresaSicura & METALMECCANICA

DISPOSITIVO DI INTERBLOCCO COMANDATO DAL RIPARO CHE COMPRENDE
DUE SENSORI DI POSIZIONE COMANDATI DIRETTAMENTE DA UN RIPARO
SCORREVOLE/INCERNIERATO
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Riparo chiuso

Il sensore di posizione D, (finecorsa D,) viene comandato in modo positivo.

Il sensore di posizione D, (finecorsa D,) viene comandato in modo non positivo. In questo finecorsa l'inter-
ruzione del circuito é affidata al corretto funzionamento della molla del finecorsa stesso

In presenza di due finecorsa e’ sempre necessario che siano installati ed operino con le modalita descritte
(uno ad azionamento positivo e l'altro no).

Vantaggi

« Laduplicazione dei sensori evita guasti pericolosi in caso di guasto singolo.
« Ladiversificazione dei componenti ridondanti riduce il rischio di guasti determinati dalla stessa causa.
+ Il sensore comandato in modo non positivo rileva I'assenza del riparo.

Osservazioni

« Senza sorveglianza automatica, un sensore guasto non viene rilevato finché un guasto nel secondo sen-
sore genera un guasto pericoloso

Il sensore D1, azionato in modo positivo, deve essere
del tipo ad apertura garantita (finecorsa di sicurezza)
e riportare, stampato sul corpo, I’'apposito pittogramma.

Prodotto distribuito gratuitamente per diffondere la cultura della sicurezza all'interno delle imprese.



